NAPUTAK za NASTAVNIKE

IRIM - mBot i uredenje djecjeq igralista

Nastavni sadrzaji vezani za vjezbu:

Ucenici ¢e se upoznati s osnovama robotike
programiranjem rada mBot mobilnog robota
koji sadrZi nekoliko senzora (za pracenje
linije i ultrazvucni senzor), svjetlece diode i
zujalicu.

Opis eksperimentalnog postupka:

Demonstracija moguceg rjesenja zadatka
na temu "mBot i uredenje djecjeg
igralista". Ucenici ¢e programirati kretanje
robota po zadanoj stazi pracenjem linije,
izbjegavanjem prepreka uz zvuénu i
svjetlosnu signalizaciju.

Osnovna mjerna oprema:

- mBot robot
- staza za kretanje robota

Zadaci:

- programiranje kretanja robota
- oCitavanje vrijednosti senzora
- reguliranje zvucne i svjetlosne signalizacije

Sto bi ucenici trebali nauditi iz eksperimenta?

- uociti odnos izmedu programskog kéda i nacina rada robota

- razvijati algoritamski nacin razmisljanja

- izraditi programski kod za zadatak na temu "mBot i uredenje djecjeg igralista"






