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Elektrotehnicki fakultet Osijek, Sveuciliste Josipa Jurja Strossmayera u Osijeku
poziva Vas na predavanje pod nazivom:

“REKONSTRUKCIJA POVRSINE PODVODNIH
OBJEKATA POMOCU AKUSTICKOG VIDA”

Surface Reconstruction of Underwater
Objects with Acoustic Vision

Zavod za racunalno i programsko inzenjerstvo, 15. ozujka u 13:00 u prostoriji K3-1

koje ¢e odrzati
Ivan Aleksi, dipl.ing.el., asistent
Zavod za raCunalno i programsko inzenjerstvo
Elektrotehnicki Fakultet Sveucilista u Osijeku
Cara Hadrijana bb | HR-31000 Osijek

Sazetak: Na ovom predavanju predstavit de se
metode za akusticku vizualizaciju. Cilj je razviti brzu
i robusnu metodu za nadzor trupa broda koji se
obi¢no izvodi u prljavim lu¢kim vodama, gdje je su-
stav za akustic¢ku vizualiciju prikladniji od sustava za
vizualizaciju kamerom. Koristeni SOund Navigation
And Ranging (SONAR) sustav ima 5 MHz frekvenciju
uzorkovanja, 128 kanala, 1 MHz frekvenciju signala
nositelja i 125 kHz Sirinu pojasa. Za izradu akustic-
kih slika, koristeno je nekoliko tehnika za kvadra-
turno amplitudnu demodulaciju signala i nekoliko
metoda za formiranje zrake u vremenskoj domeni
za akusticke valove u bliskom i dalekom polju. Po-
micanjem antene SONAR sustava, 3D volumen je
pokriven uzastopnim 2D slikama. Kako bi dobili in-
formaciju o povrsini skeniranog objekta, rekonstru-
irali smo njegovu povrsinu nalaze¢i maksimum u
svakoj zraci 2D slike. Pomoc¢u metoda za filtriranje,
uklonjen je Sum mjerenja. Konacni rezultat sustava
za akusticki nadzor je vizualizirana rekonstruirana
povrsina skeniranog objekta.

Kljucne rijeci: akusticki vid, SONAR, rekon-
strukcija 3D povrsine, nadzor trupa broda.

Zivotopis: Ivan Aleksi,
roden 15.11.1982.g., ste-
kao je zvanje diplomira-
nog inzenjera elektro-
tehnike u prosincu 2006.
g. na Elektrotehnickom
fakultetu Sveucilista u
Osijeku. U veljaci 2007.g.
zaposlio se na Elektro-
tehnickom Fakultetu u
Osijeku, na radnom mje-
stu asistenta, upisao poslijediplomski doktorski
studij elektrotehnike, smjer Komunikacije i infor-
matika. Bavio se istrazivanjima u podrucju uprav-
ljanja putovima vozila, te planiranjem sekvence
koraka za dvonozne hodajuce robote. Od kolovo-
za 2010. suraduje s Institutom za podvodnu aku-
stiku, sonarsko inzenjerstvo i teoriju signala na
Hochschule Bremen u Njemackoj. Trenutno radi
prema doktorskoj tituli u podrucju obrade slika
i SONAR signala, gdje je posebno zanteresiran u
primjeni programiranja graficke kartice u obradi
SONAR signala.




