Osnovni podaci o projektu

Naziv: lIstrazivanje i razvoj autonomnog robotskog vatrogasnog aparata za prevenciju, ranu
detekciju i gaSenje pozara (Kod projekta: KK.01.2.1.02.0014)

Naziv projekta (engl.): Research and development of autonomous robotic fire extinguisher for
prevention, early detection and fire extinguishing

Nositelj: PASTOR - TVORNICA VATROGASNIH APARATA - d.d.
Projektni partneri: FERIT Osijek i Capital Hook j.d.o.o0.
Financiranje:

e Fond: Europski fond za regionalni razvoj,
Operativni program: Konkurentnost i Kohezija 2014. - 2020.

e Poziv: Povecanje razvoja novih proizvoda i usluga koji proizlaze iz aktivnosti istrazivanja i
razvoja - faza I, kod poziva: KK.01.2.1.02 - inacica 3

Ukupna vrijednost: 16.742.516,68 kn (bespovratna sredstva 10.400.410,16 kn)
Trajanje: 36 mjeseci

Razdoblje provedbe: 17.08.2020 — 17.08.2020.

Voditelj projekta: doc.dr.sc. Josip Balen

Projektni tim: Projektni tim Cini ukupno 15 iskusnih djelatnika nositelja projekta Pastor TVD d.d.
uz 7 novozaposlenih osoba, 7 iskusnih znanstvenika uz 3 novozaposlena istraziva¢a na FERIT-u
te 3 djelatnika uz jedno novo zapo$ljavanje kod projektnog partnera Capital Hook j.d.0.0. Sto Cini
ukupno 36 ¢lanova projektnog tima.

Projektni tim FERIT-a:

Voditelj projekta - doc.dr.sc. Josip Balen

Stru¢njak za autonomno kretanje - prof. Robert Cupec

Strucnjak za autonomno kretanje - doc.dr.sc. Karlo Nyarko

Strucnjak za sigurnost i komunikaciju - izv. prof. KreSimir Grgi¢

Stru¢njak za obradu slike - dr.sc. Hrvoje Leventi¢

Struénjak za raCunalno inzenjerstvo izv. prof. lvan Aleksi

Struénjak za energetske procese i termoviziju - izv. prof. Hrvoje Glava$

Istraziva¢ za autonomno kretanje mobilnog robota - KreSimir Vdovjak, mag. ing. comp.
Istraziva€ za obradu slike — Petar Mari¢, mag. ing. comp.

Mladi istraziva€ za sigurnost i komunikaciju - Davor Damjanovi¢, mag. ing. comp.

Kontakt:
Email: josip.balen@ferit.hr

Cilj projekta

Cilj ovog projektnog prijedloga je istrazivanje i razvoj novog inovativhog proizvoda u podrucju
vatrogasne zaStite provodenjem istrazivacko-razvojnih aktivnosti unutar vise IRI tema u



prioritethnom S3 podrucju kroz suradnju izmedu srednjeg poduzetnika koji se bavi proizvodnjom
vatrogasnih aparata (Pastor TVA d.d.), malog poduzetnika koji se bavi istrazivanjem i razvojem
(Capital Hook j.d.0.0.) i znanstveno-istrazivacke institucije (FERIT). Tijekom provedbe projekta

biti ¢e razvijen kompleksni sustav Ciji je glavni dio autonomni robot pod radnim nazivom FireBot
sa svrhom prevencije, rane detekcije i gasenja pozara.

Motivacija

Globalizacija i napredak tehnologije se u velikoj mjeri pozitivho odrazava na gospodarstvo i
nove proizvode koji se pojavljuju na trzistu i koji ve¢inom unapreduju klasi¢ne proizvode
uvodenjem novih tehnologija tehnologije koji onda postaju medusobno povezani, digitalni,
autonomni i inteligentni. Potreban je dosljedan i globalni odgovor na te izazove. Autonomni
povezani sustavi djeluju neovisno od ljudi te mogu razumijeti i tumaciti svoje okruzenje. Trend
razvoja u industriji je automatiziranje proizvoda i raznih uredaja koridtenjem raznih oblika
umijetne inteligencije, strojnog ucenja i sl. (npr. iRobot Roomba usisavaci, Husqvarna kosilice
i sl.) koji nad klasi¢nim imaju prednosti uStede vremena, smanjenja troSkova i poboljSanje
kvalitete rada. Na tragu te inicijative je i ovaj projektni prijedlog koji ¢e znacajno unaprijediti
podrucje vatrogasne zastite koristeCi nove tehnologije s naglaskom na umjetnu inteligenciju i
automatizaciju poslova i procesa prevencije, detekcije i gasSenja pozara.

IstrazivaCcka pozadina projekta

Rezultat ovog projekta predstavljati ¢e iskorak u podrudju istrazivanja i razvoja na tri glavna
istrazivacka polja:
¢ Razvoj nove metode za obradu slike i prepoznavanja poletka pozara temeljene na
umjetnoj inteligenciji i strojnom ucenju
o Razvoj nove metode za autonomno kretanje na temelju dubinskog ucenja u
zatvorenom prostoru sa svrhom ucinkovitog obilaska/patroliranja prostora i trazenja
pozarne opasnosti
¢ Napredna strojarsko-mehanika konstrukcija vatrogasnog aparata u svrhu smjestaja u
zahtjevno kuciste robota i digitalnog kontroliranja.

Opis projekta

Trend razvoja u industriji je automatiziranje proizvoda i raznih uredaja koristenjem raznih oblika
umjetne inteligencije, strojnog uc€enja koji nad klasi¢nim imaju prednosti uStede vremena,
smanjenja troSkova i poboljSanje kvalitete rada. Na tragu te inicijative je i ovaj projektni
prijedlog koji ¢e znacajno unaprijediti podrucje vatrogasne zastite koristeCi nove tehnologije s
naglaskom na umjetnu inteligenciju i automatizaciju poslova i procesa prevencije, detekcije i
gaSenja pozara.

Primarna namjena inovativnog proizvoda FireBot je prevencija pojave pozara nadzorom
prostora autonomnim patroliranjem u zatvorenom prostoru s ciljem autonomnog otkrivanja
nastajanja pozZarno potencijalnih stanja nadzorom lokacijski odredenih potencijalnih izvora
pozara (razvodni ormari, grijaca i rasvjetna tijela, uredaji, aparati, strojevi, i sl.), detekcijom
pojave poCetka pozara (dim, iskra, plamen), gasenje istog u Sto ranijoj fazi te aktiviranjem
protupozarnog sustava i uzbunjivanjem ovlastenih sluzbi (vatrogasaca, dojavnog centra).



FireBot je namijenjen zastiti od pozara u zatvorenim prostorima poslovne namjene koji su
karakterizirani vecom povrSinom i volumenom te odsustvom ljudi tijekom nodi i/ili veéeg dijela
dana (skladista, industrijska postrojenja, trgovacki centri, uredi i sl.).

PretraZivanjem trzista i internet resursa zaklju€ujemo da je rezultat projekta koji je temeljen na
aktivnostima istrazivanja i razvoja potpuno novi proizvod koji donosi znacajnu inovaciju na
globalnom trzistu. Takoder, predstavlja znacajni iskorak za Prijavitelja i njegove partnere jer
zahtjeva unaprjedenje postojecih i stjecanje novih znanja i vjestina kroz aktivnosti istrazivanja
i razvoja.

Ocekivani rezultati projekta

Tijekom provedbe projekta biti ¢e razvijen kompleksni sustav Ciji je glavni dio autonomni robot
pod radnim nazivom FireBot sa svrhom obavljanja posla dezurnog vatrogasca koji ¢e imati
sljedece glavne funkcionalnosti:

e autonomno kretanje u unaprijed definiranom zatvorenom prostoru (autonomija);
nadzor predvidenih potencijalnih izvora ili stanja nastanka pozZara (nadzor);
otklanjanje potencijalnog uzroka pozara koristenjem termovizije (prevencija);
otkrivanje pojave pocetka pozara (iskra, dim, vatra, ...) (detekcija);
gaSenije inicijalnog plamena (gasenje).

Za vise informacija o Europskim strukturnim i investicijskim fondovima posijetite:

o https://strukturnifondovi.hr/
e https://www.mingo.hr/
e https://hamagbicro.hr/
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